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Censo de Rapaces Forestales

Primavera 2009
	

	Ficha de cuadrícula (recorridos)
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Censo de Rapaces Forestales Primavera 2009                      Ficha de cuadrícula (observaciones)
Cuadrícula:


Observador/ores:

Fecha: 

	
	
	2,3
	Hora y minutos separados por dos puntos
	
	Milano Negro: mn 

Milano Real: mr

Busardo Ratonero: br

Cernícalo vulgar: ce

Aguilucho Cenizo: ace

Aguilucho pálido: apa

Aguililla Calzada: aca

Águila Culebrera: acu

Cuervo: cu

Corneja: co

Picaraza: pi …
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	Vuelo: v

Posado: p
	Observaciones
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	Nº 

obs.
	Km
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	Hora
	Número
	Especie
	Dis
	Actitud
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Recorridos
	Número
	Hora inicio
	Coordenada X*
	Coordenada Y*
	Hora fin
	Coordenada X*
	Coordenada Y*
	Km
	Hábitat

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	


* Y/o marcar sobre el mapa claramente
